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Text und Fotos:
Lothar Freudenberg

(1) Steuerelektronik

Zu jedem MikroKopter Basis-Set oder Selbstbau gehort
das Herzstiick: die Flightcontrol. auf der sich verschiedene
Sensoren befinden. Je nach Anforderung kénnen hiermit
Kopter mit vier, sechs. acht oder sogar zwolf Propellern
aufgebaut und betrieben werden.

(2) Haube

Damit die auf dem Rahmen montierte Elektronik und die
Sensoren gegen StoBe, Wind und leichten Regen besser
geschitzt sind, wird eine Schutzhaube iber die Elektronik
gesetzt und am Rahmen angeschraubt.

(3) Ausleger und Motor
An diesem Rahmen sind fiir den OktoXL insgesamt acht
leichte Alu-Ausleger mit je einem leistungsstarken Motor

(350Watt) montiert. Um im Flug den OktoKopter dynami-

scher um die Hochachse drehen (gieren) zu kdnnen, ist
unter jedem Motor eine kleine Winkelplatte mit 3Grad

Mit einem der verschiéddﬂ‘éﬁ:ﬂiﬁi&dl@dﬁter Basis-Sets ist es recht einfach,
leicht und zuverlissig fliegenden Multikopter zu bauen. Ebenso einfach
nicht sogar noch leichter - ist es dann, wenn man seinen Kopter erweitern
mdochte. So ist es beispielsweise fiir vielfiltige Zusatzfunktionen wie Position
Hold und Coming Home méglich, ein GPS-System einzusetzen. Oder man montiert
eine Kamerahalterung, um ganz leicht in luftiger Hohe aus der Vogelperspektive
Fotos und Videos aufnehmen zu kénnen. Doch zunichst einmal stehen die Basics
auf dem Plan. Auf den kommenden vier Seiten méchten wir die einzelnen

Komponenten eines gebrauchlichen Multikopters vorstellen und erkldren.
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Neigung montiert. Dadurch erzeugt der jeweilige Motor
zusatzlich zum Schub nach unten eine seitliche Kraft
von 5 Prozent. Der Schubverlust nach unten betragt
dabei nur 0! Prozent.

(4) Landefup

An die Ausleger sind hohe Landefile montiert.
Hiermit hat man einen geniigend groben Abstand

von 260 Millimeter zum Boden und kann so auch eine
groBe Kamerahalterung am MikroKopter montieren.

(5) LiPohalter mit Vibrationsdampfer

Unter dem Rahmen des MikroKopters befindet sich der
Akkuhalter. An der Unterseite des LiPohalters kann dann
die Kamerahalterung angebracht werden. Damit moglichst

Damit Sie auch am Flugplatz nochmals
nachschauen kénnen, ob alle Aspekte
beriicksichtigt wurden, bieten wir
diesen Artikel als PDF zum Download
‘an. Wie gewohnt nur zum privaten
Gebrauch und zu finden in der
Download-Rubrik unter
www.modell-aviator.de.

e vom GPS-Satelliten zu v ka
sogenanntes GPS-Shield angelote

wenige Vibrationen vom Kopter an die Kamerahalterung
tibertragen werden, wird der LiPohalter mit 15 Millimeter
langen Schwingungsdampfern an den Rahmen geschraubt.
Somit tragt das Gewicht des LiPos aufgrund der Massen-
tragheit automatisch zur Dampfung von Vibrationen bei.

(6) Digitale Schnittstelle

Ein kleines Flachbandkabel dient als Schnittstelle zur
Elektronik. Hier kann entweder ein USB-Adapter oder
drahtlose Telemetrie (Bluetooth sowie Wi.232)
angeschlossen werden. (ber diese Schnittstelle kann
man den MikroKopter konfigurieren.
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